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Omgang en voorzorgsmaatregelen
Stop de onderdelen niet in je mond.
Gebruik of buig/verwijder de onderdelen niet te krachtig.
Stop je hand niet in bewegende onderdelen.
Gooi of zwaai componenten of producten niet naar anderen.
Wees voorzichtig bij het aanraken van scherpe randen van de onderdelen.
Houd de onderdelen bij vuur vandaan.
Voorkom dat de Semiconductor Chip, Motor of Elektronische onderdelen nat
worden, anders kunnen ze stuk gaan.
Plaats de batterijen volgens de (+) en (-) aanwijzingen.
Probeer de batterijen niet op te laden, te ontleden, te snijden of op te warmen.
Combineer de batterijen niet met gebruikte of andere type batterijen.

Als chemicaliën uit batterijen in ogen terechtkomen, dient het snel te worden
schoongemaakt met schoon water, bezoek daarna meteen een dokter.
Als de chemicaliën op huid of kleren komen, behandel het grondig met zeep en
water.
Bouwen en gebruik alleen onder toezicht van een leerkracht
Aangezien de set uit kleine onderdelen bestaat is deelname niet
toegestaan voor kinderen onder de 3 jaar
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 Wat je moet weten!

Stel de beide ID's van het CPU blok en de afstandsbediening 
hetzelfde in. Er kunnen vier verschillende ID's gebruikt worden. 

◆Instellen van de ID

Houd de F knop van het 
CPU blok ingedrukt.

Druk op de R knop om 
de No2 ID in te stellen

Druk op de ID knop om 
de No2 ID in te stellen

Houd de F knop 
ingedrukt.

Er klinkt een geluid bij 
het indrukken van de 
START/STOP knop op 

de afstandsbediening.

➊ ➋

Volg de aanwijzingen (Instellen No2 ID)

➌

➍ ➎
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Wat je moet weten!

Remote control ontvanger
Dit blok wordt gebruikt voor de communicatie 
met de draadloze remote control.

Start/Stop knop
Deze knop start en 
stopt de robot. Bij 
één keer indrukken 
werkt de robot, bij 
opnieuw indrukken 
stopt het. 

De draadloze remote control en het ontvanger-blok zijn 
toegevoegd

◆Hoe de remote control te gebruiken

ID knop
Voor meerdere 
gebruikers kan een 
andere frequentie 
ingesteld worden 
om te voorkomen 
dat signalen elkaar 
verstoren

Knop 1~5
Elke knop heeft een 
voorgeprogrammee
rde functie. 
Bijvoorbeeld knop 1 
laat de robot vooruit 
gaan en knop 2 laat 
de robot achteruit 
gaan. 

ID Display LED
De geselecteerde 
knop tussen ID1-
ID4 wordt 
weergegeven door 
de rode LED.
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 De robot van vandaag!

Lijn-volg-bot kan lijnen volgen met de infraroodsensor. We leren over het 
principe van de lijn-volg robot dat onderscheid maakt tussen witte en zwarte lijnen.
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Bouwen
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     Bouwen

x 1

x 2

3

4

  Bouw in stap 2
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Bouwen

5
x 1

x 2

x 1

6 Let op de richting van het CPU blok.

UIT

1 nop

1 nop
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     Bouwen

x 2

x 2

 Bouw in stap 5

7

8

x 2
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Bouwen

9

x 2

10

4 noppen

x 2

x 2
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     Bouwen

Verbind de IR 
sensor met 
IN1 en IN2 
van het CPU 
blok

Verbind de DC 
motor met 
OUT1 en OUT2 
van het CPU 
blok.

11
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IN 2
IN 1

UIT 2
UIT 1
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Ontdek het!

Volg de lijn

Lijn-volg robot kan de lijn volgen door onderscheid te maken 
tussen zwart en wit
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      Laat je robot werken!

Het principe van de lijn-
volger

Welke 
programma
kaarten 
hebben we 
nodig?

Vooruit Linksaf

StopRechtsaf
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Tijd voor plezier!

Vind voor je vriend de weg naar huis .

Terug

Stop

Achteruit

Vooruit
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